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Vorbemerkung

Der Inhalt dieser Richtlinie ist entstanden unter Be-
achtung der Vorgaben und Empfehlungen der
Richtlinie VDI 1000.

Alle Rechte, insbesondere die des Nachdrucks, der
Fotokopie, der elektronischen Verwendung und der
Ubersetzung, jeweils auszugsweise oder vollstéin-
dig, sind vorbehalten.

Die Nutzung dieser Richtlinie ist unter Wahrung des
Urheberrechts und unter Beachtung der Lizenzbe-
dingungen (www.vdi.de/richtlinien), die in den
VDI-Merkblittern geregelt sind, moglich.

Allen, die ehrenamtlich an der Erarbeitung dieser
Richtlinie mitgewirkt haben, sei gedankt.

Eine Liste der aktuell verfiigbaren und in Bearbei-
tung befindlichen Blatter dieser Richtlinienreihe so-
wie gegebenenfalls zusdtzliche Informationen sind
im Internet abrufbar unter www.vdi.de/4290.

Einleitung

Unbemannte Luftfahrtsysteme (engl.: unmanned
aircraft system, UAS), umgangssprachlich auch als
Drohnen bezeichnet, werden in vielen Bereichen fiir
kommerzielle oder wissenschaftliche Zwecke ein-
gesetzt. Die Anwendungen umfassen z. B. Karto-
grafie, Transportmittel in der Logistik, Erfassung
meteorologischer Daten (VDI 3786 Blatt 22), Si-
cherheitsaufgaben, Gefahrstoffdetektion, Verkehrs-
datenerfassung, Inspektion von Anlagen und Ge-
biauden (VDI 2879), Uberwachung von Pipelines,
Infrastruktur, Agrarflichen und Waldgebieten so-
wie Abwurf von Rettungsmitteln, Sucheinsitze,
Untersuchung von Vulkanaktivititen und Atmo-
sphérenforschung. Zudem werden Grundlagen zum
sicheren Betrieb unbemannter Luftfahrzeuge in
VDI 5912 Blatt 1 behandelt.

Die Verfiigbarkeit kompakter und dabei qualitativ
hochwertiger Messtechnik eréffnet die Moglichkeit,
UAS auch zur Erfassung von Luftqualititsparame-
tern einzusetzen. Ein groBer Vorteil dabei ist der
Einsatz an anderweitig schwer zugénglichen Orten
oder in anspruchsvollem Terrain. UAS-Messungen
konnen damit ortsfeste Messtechnik flexibel ergén-
zen. Sie liefern hochaufgeloste Daten auf kleinen
Zeitskalen und typischen rdumlichen Skalen von
1 km x 1 km x 1 km, die mit herkdmmlichen Mess-
methoden nicht in dieser Auflosung abgedeckt wer-
den.

Um eine hohe Qualitdt und Bewertung von Messda-
ten zu ermoglichen, bedarf es eines einheitlichen
Regelwerks, das Rahmenbedingungen fiir den Ein-
satz von UAS definiert. Dazu zdhlen z. B. die
Grundlagen zur Messplanung, die Auswahl der
Messplattformen, die standardisierte Probenahme

Alle Rechte vorbehalten © Verein Deutscher Ingenieure e.V., Disseldorf 2024

sowie die geeigneten Messgerite fiir die jeweiligen
Anwendungen. Mit dieser Grundlagenrichtlinie sol-
len sowohl die Mdglichkeiten zur Luftgiiteiiberwa-
chung aufgezeigt als auch die Randbedingungen fiir
qualitativ abgesicherte und riickfithrbare Mess-
ergebnisse festgelegt werden.

1 Anwendungsbereich

Unbemannte Luftfahrtsysteme (UAS) sind fernge-
steuerte oder (teil)automatisierte Fluggerdte. Die
Verfiigbarkeit kompakter und qualitativ hochwerti-
ger Messtechnik erdffnet die Moglichkeit, UAS
auch zur Erfassung von Luftqualititsparametern
einzusetzen. Ziel dieser Richtlinie ist es, ein umfas-
sendes Regelwerk zur Auswahl, Uberpriifung und
Anwendung von UAS fiir die Erfassung von Immis-
sionen, Emissionen und weitere Einsatzzwecke zu
etablieren.

Diese Richtlinie behandelt nur UAS mit einer Start-
masse unter 25 kg.
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