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Vorbemerkung

Der Inhalt dieser Richtlinie ist entstanden unter Be-
achtung der Vorgaben und Empfehlungen der
Richtlinie VDI 1000.

Alle Rechte, insbesondere die des Nachdrucks, der
Fotokopie, der elektronischen Verwendung und der
Ubersetzung, jeweils auszugsweise oder vollstin-
dig, sind vorbehalten.

Die Nutzung dieser Richtlinie ist unter Wahrung des
Urheberrechts und unter Beachtung der Lizenzbe-
dingungen (www.vdi.de/richtlinien), die in den
VDI-Merkblattern geregelt sind, moglich.

Allen, die ehrenamtlich an der Erarbeitung dieser
Richtlinie mitgewirkt haben, sei gedankt.

Eine Liste der aktuell verfiigbaren und in Bearbei-
tung befindlichen Blétter dieser Richtlinienreihe so-
wie gegebenenfalls zusitzliche Informationen sind
im Internet abrufbar unter www.vdi.de/4290.

Einleitung

Unbemannte Luftfahrtsysteme (UAS), umgangs-
sprachlich auch als Drohnen bezeichnet, werden in
vielen Bereichen fiir kommerzielle oder wissen-
schaftliche Zwecke eingesetzt. Die Anwendungen
umfassen z.B. Kartografie, Transportmittel in der
Logistik, Erfassung meteorologischer Daten
(VDI 3786 Blatt 22), Sicherheitsaufgaben, Gefahr-
stoffdetektion, Verkehrsdatenerfassung, Inspektion
von Anlagen und Gebiuden (VDI 2879), Uberwa-
chung von Pipelines, Infrastruktur, Agrarflichen
und Waldgebieten sowie Abwurf von Rettungsmit-
teln, Sucheinsétze, Untersuchung von Vulkanaktivi-
titen und Atmosphéirenforschung. Zudem werden
Grundlagen zum sicheren Betrieb unbemannter
Luftfahrzeuge in VDI 5912 Blatt 1 behandelt.

Die Verfiigbarkeit kompakter und dabei qualitativ
hochwertiger Messtechnik eréffnet die Moglichkeit,
UAS auch zur Erfassung von Luftqualitdtsparame-
tern einzusetzen. Ein groBer Vorteil dabei ist der
Einsatz an anderweitig schwer zugénglichen Orten
oder in anspruchsvollem Terrain. UAS-Messungen
konnen damit ortsfeste Messtechnik flexibel ergén-
zen. Sie liefern hochaufgeloste Daten auf kleinen
Zeitskalen und typischen rdumlichen Skalen von
1 km x 1 km % 1 km, die mit herkémmlichen Mess-
methoden nicht in dieser Auflosung abgedeckt wer-
den.

Um eine hohe Qualitit und Bewertung von Messda-
ten zu ermdoglichen, bedarf es eines einheitlichen
Regelwerks, das Rahmenbedingungen fiir den Ein-
satz von UAS definiert. Dazu zdhlen z.B. die
Grundlagen zur Messplanung, die Auswahl der
Messplattformen, die standardisierte Probenahme
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Preliminary note

The content of this standard has been developed in
strict accordance with the requirements and recom-
mendations of the standard VDI 1000.

All rights are reserved, including those of reprinting,
reproduction (photocopying, micro copying), stor-
age in data processing systems and translation, ei-
ther of the full text or of extracts.

The use of this standard without infringement of
copyright is permitted subject to the licensing con-
ditions (www.vdi.de/richtlinien) specified in the
VDI Notices.

We wish to express our gratitude to all honorary
contributors to this standard.

A catalogue of all available parts of this series of
standards and those in preparation as well as further
information, if applicable, can be accessed on the
Internet at www.vdi.de/4290.

Introduction

Unmanned aircraft systems (UAS), also known col-
loquially as drones, are used in many areas for com-
mercial or scientific purposes. Applications include
cartography, means of transport in logistics, record-
ing meteorological data (VDI 3786 Part 22), secu-
rity tasks, detecting hazardous substances, recording
traffic data, inspecting facilities and buildings
(VDI 2879), monitoring pipelines, infrastructure,
agricultural land and forest areas as well as dropping
rescue equipment, search missions, investigating
volcanic activity and atmospheric research. In addi-
tion, VDI 5912 Part 1 deals with the fundamentals
of the safe operation of unmanned aircraft vehicles.

The availability of compact yet high-quality meas-
urement technology opens up the possibility of us-
ing UAS to record air quality parameters. A major
advantage where this is the case is that it can be used
in places that are otherwise difficult to access or in
challenging terrain. UAS measurements can there-
fore flexibly supplement stationary measurement
technology. They provide high-resolution data on
small time scales and typical spatial scales of
1 km x 1 km x 1 km, which cannot be covered at
this resolution with conventional measurement
methods.

In order to enable high quality and evaluation of
measurement data, a standardised set of rules is re-
quired that defines the framework conditions for the
use of UAS. These include, for example, the basic
principles for measurement planning, the selection
of measurement platforms, standardised sampling
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sowie die geeigneten Messgerite fiir die jeweiligen
Anwendungen. Mit dieser Grundlagenrichtlinie sol-
len sowohl die Moglichkeiten zur Luftgiiteiiberwa-
chung aufgezeigt als auch die Randbedingungen fiir
qualitativ abgesicherte und riickfiihrbare Mess-
ergebnisse festgelegt werden.

1 Anwendungsbereich

Unbemannte Luftfahrtsysteme (UAS) sind fernge-
steuerte oder (teil)automatisierte Fluggerdte. Die
Verfiigbarkeit kompakter und qualitativ hochwerti-
ger Messtechnik erdffnet die Mdglichkeit, UAS
auch zur Erfassung von Luftqualititsparametern
einzusetzen. Ziel dieser Richtlinie ist es, ein umfas-
sendes Regelwerk zur Auswahl, Uberpriifung und
Anwendung von UAS fiir die Erfassung von Immis-
sionen, Emissionen und weitere Einsatzzwecke zu
etablieren.

Diese Richtlinie behandelt nur UAS mit einer Start-
masse unter 25 kg.

Alle Rechte vorbehalten © Verein Deutscher Ingenieure e.V., Dusseldorf 2025

and suitable measurement devices for the respective
applications. The aim of this basic standard is to
demonstrate the possibilities for air quality monitor-
ing and to define the boundary conditions for quali-
tatively reliable and traceable measurement results.

1 Scope

Unmanned aircraft systems (UAS) are remote-con-
trolled or (partially) automated aircraft. The availa-
bility of compact and high-quality measurement
technology opens up the possibility of using UAS to
record air quality parameters. The aim of this stand-
ard is to establish a comprehensive set of rules for
the selection, verification and use of UAS for the
measurement of immissions, emissions and other
purposes.

This standard only deals with UAS with a take-off
mass of less than 25 kg.
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